Gulifobot 2009

Lomba
Gunadarma Line Follower Robot

Line Follower Robot adalah robot otomatis yang mengikuti alur pita
hitam yang telah ditentukan oleh panitia. Dua robot akan saling

berhadapan bersaing menjadi yang tercepat dalam kompetisi.

A\
Spesifikasi Robot

v Dimensi maksimum, (panjang x lebar x tinggi)
20 cm x 20 cm x 20 cm.

v Robot (Body dan / programnya) harus merupakan
hasil kreasi sendiri. Diperkenankan menggunakan
kit perakitan dan / semacamnya.

v Fungsi utama robot adalah mengikuti jejak garis
serta melewati rintangan pada track yang
dipergunakan dalam perlombaan.

v Robot harus bekerja secara automatis, tanpa
bantuan operator, transmiter- receiver, atau
perangkat interface human to robot lainnya.

v Robot harus bebas dari unsur eksplosif, oksidatif
seperti bensin, butane, kerosene, hydrogen, dsb.
Sumber energi yang diperkenankan adalah yang
tergolong klasifikasi sebagai baterai kering
(dipersiapkan sendiri oleh peserta).

v Robot yang akan diperlombakan tidak diperkenankan
dapat mengubah / merusak kondisi awal track dan /
membahayakan penonton dan / panitia.

v’ Peraturan dan track lengkap dapat dilihat di
website.

Website
http://pusatstudi.gunadarma.ac.id/psmuro
http://studentsite.gunadarma.ac.id

Email
gulifobot2009@gunadarma.ac.id
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